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G | I I V_| Bez. | SG | Bem.| Bez. | _SG | Bem. | Bez. |_SG_| Bem. |Ri] _SG == DER OBERBURGERMEISTER
K1|Al -] |C[-] [Bl- D1 K1 ]| 2 |D13] F2 D 25 1 K1 Messwert RESSORT 104 ~ STRASSEN UND VERKEHR
Ko TAT = CT= BT D 2 K1 > D14 F2 D 26 2> K2(H) [Rotlicht T ABTEILUNG 104.3 STRASSENVERKEHRSTECHNIK
K3 A= [Cl= [B = D 3| K2 | 2 | D15 |F1/BAZ] vis | D27 3 Blindenakustik|F1, F2 TEAM 104.31 VERKEHRSSTEUERUNG
/ 4) D 4] K2 2 D16 [F1/BA2 vis | D28 4 F2/BA2 |ohne Lockton
R 2 [AB 4) D 5| K3 2 D17 |[F2/BA2] viB | D 29 5 F 1, F 2, B3 |Kombinierte Radfahrer- LAGEPLAN DER LZA
D 6| K1 40 D18 |F2/BA2l viB | D 30 6 und Fuligangersymbole _
D 7| K1 | 40 |D19] F3 D61 |F1/BA2a |7 Berliner Str. / Rauer Werth
D 8| K2 | 40 |D20] F3 D62 |[F1/BA20 | 8
D 9 K2 40 D 21 D63 |[F2/BA?2a 9 AL 104.3: TL 104.31: bearbeitet: erstellt:
D10 | K3 | 20 | D22 D64 [F2/BA2b |10 3
D11 | F1 D 23 D 65 11 )e"”é-“—"
D12 F1 D 24 D 66 12 Bloser Burmeister Brozovic Buidicker
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